 Настройка преобразователя частоты при бесшунтовым вариантом замедления


При управлении двигателем с помощью преобразователя частоты, управление углом разгона и торможения осуществляется преобразователем частоты. Устройство управления задает уровень скорости, на которой должна ехать кабина лифта и направление, в котором она должна двигаться.


Устройство управления получает от преобразователя сигнал о готовности преобразователя частоты к работе, провод с маркировкой  (014). Если по какой то причине преобразователь частоты не готов к работе на устройстве управления высветится код ошибки (45).


Уровень скорости задается устройством управления в двоичном коде с выходов с маркировкой (274) скорость1 и (275) скорость2. Направление задается выходами с маркировкой (251) вверх и (252) вниз.

Таблица соответствия состояния выходов скорости уровню скорости 

( (1) соответствует +24В) 

	274 (Ск1)
	275 (Ск2)
	Уровень скорости

	0
	0
	Скорость удержания двигателя

	0
	1
	Скорость ревизии

	1
	0
	Скорость дотягивания

	1
	1
	Номинальная скорость



После получения команды на движение устройство управления включает пускатель главного привода и после этого дает команду направления движения на преобразователь частоты и ждет от преобразователя частоты сигналы привод в работе и сигнал контроля тока (входы с маркировкой (013) привод в работе и (012) контроль тока). После получения сигналов контроля тока и привод в работе устройство управления дает команду на растормаживание двигателя и задает уровень скорости.


Для примера ниже приведена диаграмма движения кабины лифта в режиме «НОРМАЛЬНАЯ РАБОТА». 
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 Действия наладчика при настройке лифта в бесшунтовом варианте замедления лифта.

1. 
Установить лифт в шунтовый вариант замедления (параметр программирования в8 –(0)). 

2. 
Настроить преобразователь частоты таким образом, чтобы лифт замедлялся к крайним этажам правильно (без проскакивания, комфортно и чтобы долго не тянулся). Для проверки правильности отработки диаграммы замедления необходимо установить лифт на уровне промежуточной этажной площадке (за 2 или 3 этажа до зоны верхней (нижней) этажной площадки) и в режиме МП1 послать лифт ВВЕРХ или ВНИЗ, без нажатия на кнопку «ТО», лифт должен доехать до верхней или соответственно нижней этажной площадки, замедлиться и остановиться в ДТО без проскакивания.
3. 
Установить лифт в ДТО на нижней этажной площадке. 

4. 
Переключить в бесшунтовый вариант замедления (параметр программирования в8-(3)). 

5. 
Сделать настроечный рейс.
6. 
Настройка точных остановок при разъездах 

При скорости лифта 1 и 1,6 м/с и высоте этажа 3м. алгоритм настройки 
одинаковый.

После проведения настроечного рейса, проверяется, как лифт замедляется и 
останавливается в точных остановках при разъездах на две и более остановки. 
Диаграмма движения должна иметь следующий вид.
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Как видно из диаграммы, обязательно перед въездом в точную остановку должна быть полочка движения лифта на скорости дотягивания, она не должна быть большой, чтобы лифт долго не тянулся при въезде в точную остановку. Время движения на скорости дотягивания регулируется углом замедления на преобразователе частоты. 
Второй этап, регулировки, выставление точности останова при движении лифта к этажу сверху и снизу. Это достигается регулировкой уровня скорости дотягивания. Если скорость дотягивания выше, чем нужно, то лифт будет переезжать уровень порога этажной площадки. При движении снизу вверх он будет останавливаться выше этажной площадки, а при движении сверху вниз он будет останавливаться
ниже этажной площадки. При правильно выставленном уровне скорости дотягивания лифт будет останавливаться при движении снизу и сверху в одной точке. 
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При этом, если эта точка находится выше уровня этажной площадки необходимо подвинуть шунт ДТО ниже, и соответственно если точка останова ниже, необходимо поднять шунт ДТО.

7. Следующий этап регулировки движения, определение замедления при разъезде между соседними этажами (это требуется только тогда, когда путь замедления больше, чем половина расстояния между остановками).
7.1.
Вид диаграммы движения при движении лифта на соседний этаж.
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7.2.
Как видно из диаграммы, лифт переходит на замедление проехав половину пути до точной остановки, при этом он не успевает разогнаться до уровня номинальной скорости. 
7.3. 
При поэтажном разъезде может получиться так, что лифт будет либо проскакивать точную остановку, либо долго «тянуться» к точной остановке. Правильность остановки при поэтажном разъезде достигается регулировкой угла разгона лифта. Пример показан на рисунке ниже. 
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